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Τν ηειεπηαία ρξόληα ν ηνκέαο ηωλ απηόλνκωλ ξνκπνηηθώλ ζπζηεκάηωλ έρεη γλωξίζεη 

ξαγδαία αλάπηπμε, κε απνηέιεζκα ηα απηόλνκα ξνκπόη θαη ηα ξνκπνηηθά κέζα λα 

έρνπλ θαηαθιύζεη ηηο αγνξέο. Σήκεξα ν άλζξωπνο άξρηζε λα βαζίδεηαη όιν θαη 

πεξηζζόηεξν ζηελ ηερλνινγία, γηα ηελ δηεθπεξαίωζε ηωλ δηάθνξωλ εξγαζηώλ ηνπ, 

είηε γηα ζθνπνύο άλεζεο, είηε γηα ζθνπνύο αλάγθεο, γηα παξάδεηγκα, ηα ξνκπόη 

κπνξνύλ λα εθηεινύλ εξγαζίεο ζε πεξηβάιινληα όπνπ ν άλζξωπνο δελ κπνξεί. 

Η παξνύζα πηπρηαθή εξγαζία έρεη ωο ζηόρν ηε κνληεινπνίεζε ηξηζδηάζηαηνπ 

πεξηβάιινληνο κε ζθνπό λα ρξεζηκνπνηεζεί γηα ηελ πινήγεζε ξνκπνηηθνύ κέζνπ. Τα 

δεδνκέλα ηνπ πεξηβάιινληνο ιακβάλνληαη από ηνλ αηζζεηήξα Microsoft Κinect θαη 

έπεηηα από επεμεξγαζία ιακβάλεηαη πιεξνθνξία γηα ηελ ύπαξμε αληηθεηκέλωλ ζην 

ρώξν θαζώο θαη ην ζρήκα ηνπο.  

Η αλάπηπμε ηνπ πεξηβάιινληνο απηνύ γίλεηαη κε ηε ρξήζε ειεθηξνληθνύ ππνινγηζηή 

θαη ηνπ ιεηηνπξγηθνύ ζπζηήκαηνο Linux. Τα δεδνκέλα ιακβάλνληαη από ηνλ 

αηζζεηήξα, ν νπνίνο κε ηελ βνήζεηα ηνπ ππνιεηηνπξγηθνύ ζπζηήκαηνο ROS (Robot 

Operating System) θαη  ηνπ ππνπξνγξάκκαηνο απεηθόληζεο Rviz απνζεθεύνληαη ζηνλ 

ππνινγηζηή. Αθνινύζωο ρξεζηκνπνηώληαο ηε βηβιηνζήθε PCL (Point Cloud Library) 

θαη ηε γιώζζα πξνγξακκαηηζκνύ C++ επεμεξγάδνληαη ηα δεδνκέλα πνπ δίλεη ν 

αηζζεηήξαο ηαμηλνκώληαο  ηα θαηά νκάδεο όκνηωλ ζεκείωλ. Σην ηέινο κε ηε 

ρξεζηκνπνίεζε καζεκαηηθνύ κνληέινπ θαζνξίδνπκε ηελ επηζπκεηή πιεξνθνξία, γηα 

ηηο ζπληεηαγκέλεο ηνπ αληηθεηκέλνπ, ην ζρήκα θαη ηελ εμίζωζή ηνπ.  

Με ηελ επηηπρή πινπνίεζε ηνπ πην πάλω ζπζηήκαηνο, επηηεύρζεθε, κε ηε ρξήζε ηνπ 

αηζζεηήξα Microsoft Κinect, λα ιακβάλεηαη πιεξνθνξία γηα ην πεξηβάιινλ πνπ 

«βιέπεη» ν αηζζεηήξαο. Επίζεο λα γίλεηαη ε επεμεξγαζία ηωλ δεδνκέλωλ θαη 

ζύκθωλα κε ην καζεκαηηθό κνληέιν πνπ αθνινπζείηαη λα εηνηκάδεηαη ην πεξηβάιινλ 

ην νπνίν ζα ρξεζηκνπνηεζεί γηα ηελ πινήγεζε ηνπ ξνκπνηηθνύ κέζνπ.  

 


